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Mechatronika definicidja

,A mechatronika a gépészet szinergikus integracioja
elektronikaval és intelligens szamitogépes iranyitassal, ipari
termékek tervezése és gyartasa soran.”

,A mechatronika a mérnoki tudomanyok interdiszciplinaris
terllete, mely a gépészet, elektrotechnika és informatika
klasszikus tudomanyteruleteire épul. Egy tipikus mechatronikai
rendszer jeleket fogad, dolgoz fel, majd a jeleket er6kké és
mozgasokka alakitva bocsatja ki.”

,A mechatronika komplex dontéshozatal, fizikai rendszerek
muikodtetéséhez.”
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Mechatronika definicidja

= ,A mechatronika elektromechanikus termékek optimalis
tervezéséhez alkalmazott modszer.”

= A mechatronika nem csak a villamos és mechanikus rendszer

hazassaga. Sokkal tobb, mint csak egy szabalyzé rendszer. Az
el6bbiek komplex integracidja.”

= A mechatronika egy szerteagazo, élo,
allanddan valtozo uj tudomanyteriilet.
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Gépészet
fejlodése

= 1900

Tisztan mechanikns rendszerek

1920 l

Mechanikus rendszerek
*  glektromaos szabalvozassal

1935 l

Mechanikns rendszerek
. antomatikms szabalvozassal

1955 l

Mechanikus rendszerek
elekironikus (analég) szabalvozassal
* szekvencialis szabalvozassal

1973

.

Mechanikus rendszerek
folvamatos digitalis szabalvozassal
szekvencialis digitalis szabalvozassal

1985

Mechatromkus rendszerek
mechanika és elektronikus hardver
integracidja
szofiver altal meghatarozott funkeick
1 tervezési eszkizik a szimultin
tervezéshez

*  egymast segitd és erositd hatasok

Isermann: A GEPESZET FEJLODESE
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« Egvenaramu motor 1870
< Vialtakozo aramu
motor 1589

4 Relék, tekercsek

+ Hidraulika, pneumartika
4 Elektronikus erositok
o Pl-Eontrollerek 1930

« Tranzszior 1945
« Tirisztor 1955

A Digitalis szamitogép

1955

<« Folvamat szamitogép

1959

< Valds ideju szoftver

1966

< Mikroszamitdgép 1971

4 Digitalis decentralizalt
antomatizalas 1975

4 Milrokontroller 1978

4 Személvi szamitogép

1950

4 Buszrendszer

4 Uj akiuatorok,

szenzorok

4 A komponensek
integralasa

Mecharranics Val 72,

Gozgép 1860
Dinamak 1570
Forgo szivattyuk
1550

Belsoégésn motor
1550

Hagyomanvyos
szerszamgépelk
Villamos
hajtasa

Elektromos iragép

Cozturbinak
Repiilogep ipar

Elektronikus
vezerlesn felvomok

Szamjegvvezérlés
1 szerszamgépek
Ipari robotok
Ipari parkek
Lemezmeghajtok

Mobil robotok

CIM (Computer
Integrated
Manufacturing)
Migneses csapagyvak
Gépkocsi szabalyozas
(ABS, ESP
(Elektronilkus
Stabilitasi Program))



Egérfogo tervezése, azaz agyuval verébre?

optokapul

optokapu2

vezerles

vezérlés
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Hofoktartas tartalyban
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Ellenallas-homeérok

= Kilonféle kivitel(i fémes ellenallas-hémérok:
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Ellenallas-homeérok

= Alkalmazasi példak:
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Ellenallas-homérok

= Félvezetd ellenallas-hémérdk (termisztorok):
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Hoelemek (termoelemek)

Karakterisztikak:
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Nyulasmeéré bélyegek

= Szerkezeti felépitése:

Szigeteldlap REAREEE
7
0077 ///////////11’5 7~ S
Ellen- Aktiv hossz
alldshuzal

= Felragasztasa
és terhelése:

Nyulasméro
bélyeg

Prébatest
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Nyulasmeér

4

0 bélyegek

= Wheatstone-hidas kapcsolasok:
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Nyulasmeéro bélyegek

= A hdmérsékleti hiba kikliszobolése:
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Nyulasmeéro bélyegek

= Nyulasmeéré bélyegek és azokat tartalmazo mérdécellak:
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Nyulasmeéré bélyegek

= Alkalmazasa:
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Kapacitiv méro-atalakitok
= Alkalmazasa:
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Tavadok

= Alkalmazasa:

Mechatronikai strukturak

WIKA"
Tansmitter ¥
0 ... 10 bar
® 4. 20 mA

DC 10 ... 30V
;z 0639110
'# 0639080
,\‘é::ncerw.ng.namf_u

—




Kontaktus neéelkuli erzékelok

= Alkalmazasa:
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UH-os érzékelok és meérok

= Alkalmazasa: magassagérzékelés
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UH-os érzékelok és meérok
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Szintkapcsoldk

= Alkalmazasa:
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Szintkapcsoldk

Mechatronikai strukturak



PLC és alkalmazasa
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